
  

ELECTRÓNICA



  

ELECTRÓNICA



  

Componentes: RESISTENCIAS FIJAS



  

Componentes: RESISTENCIAS VARIABLES



  

Componentes: RESISTENCIAS DEPENDIENTES



  

Componentes: RESISTENCIAS DEPENDIENTES



  

Componentes: CONDENSADORES



  

Componentes: CONDENSADORES



  

Componentes: CONDENSADORES

Hay dos tipos de condensadores:
● Polarizados: suelen ser los de valor más alto. Tienen polo + y polo – y 
han de colocarse de forma correcta en un circuito.
● No polarizados: son los de valor más bajo. Éstos se pueden conectar 
de cualquier forma en un circuito.

TODOS LOS CONDENSADORES TIENEN UN VOLTAJE MÁXIMO DE 
FUNCIONAMIENTO. ESTO SE INDICA CON NÚMEROS O CON UN 
CÓDIGO DE COLORES



  

Componentes: CONDENSADORES
Comportamiento de un CONDENSADOR en C.C.

Un condensador en CC deja pasar corriente eléctrica por un circuito hasta 
alcanzar la máxima carga. A partir de este momento se comporta como un 
interruptor abierto. Normalmente se sitúa una resistencia en serie con él, para 
evitar que se cargue instantáneamente.

 Pulsamos P1: La lámpara 
luce unos instantes y 
posteriormente se apaga. 
TIEMPO DE CARGA DEL 
CONDENSADOR
  Presionamos nuevamente 
p1: En este caso la lámpara no 
enciende.
CONCLUSIÓN: Cuando un 
condensador se encuentra 
descargado permite el paso de 
la corriente eléctrica, cuando 
está cargado la impide.
 Activamos P2 (p1 sin 
activar). La lámpara luce un 
instante como consecuencia de 
la descarga.
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Semiconductores: El TRANSISTOR
INTERRUPTOR ACCIONADO POR LUZ



  

Semiconductores: El TRANSISTOR
 CIRCUITO ELECTRÓNICO QUE ENCIENDE UN MOTOR DE UN 
VENTILADOR EN CIRCUITO INDEPENDIENTE CUANDO SE ALCANZA 
UNA TEMPERATURA DETERMINADA.
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CIRCUITOS INTEGRADOS

    A partir de 1959, gracias al desarrollo tecnológico de los 
materiales semiconductores, empezaron a fabricarse 
unos componentes, denominados chips, que 
incorporaban en un único cristal de pequeño tamaño un 
conjunto de circuitos electrónicos de complejidad 
variable, con lo que fue posible reducir 
considerablemente el tamaño de los aparatos y 
dispositivos electrónicos. En la actualidad, las 
dimensiones de estos componentes son muy reducidas 
(de 2mm2 a 4mm2)  



  

Semiconductores: El TRANSISTOR
• El desarrollo de los chips se impuso en la segunda guerra 

mundial, pues era necesario disminuir el peso y volumen de 
los equipos electrónicos. Esta reducción progresiva dio lugar 
a los circuitos integrados.

• El chip, constituido normalmente de silicio, está encapsulado 
en una funda de plástico que permite manipular fácilmente el 
componente y disipar mejor el calor, y que puede tener un 
tamaño centenares de veces mayor que el propio circuito. Los 
terminales de éste están conectados a una serie de patillas 
que permiten soldarlo a los circuitos impresos exteriores. El 
conjunto formado por el chip, el encapsulado y las patillas se 
denomina circuito integrado o CI.

• Un ejemplo de circuito integrado lo tenemos en el procesador 
de los ordenadores, en cuyo interior se albergan varios 
millones de transistores, además de otros componentes como 
resistencias, diodos o condensadores en un espacio poco 
más grande que la uña de un pulgar.



  

CIRCUITOS INTEGRADOS
• Las ventajas  de los circuitos integrados en 

comparación con los componentes discretos 
son, entre otras, la reducción de los costes  de 
fabricación, una mayor fiabilidad  del circuito y 
por tanto la disminución de las averías, el 
incrementos en la velocidad de respuesta, la 
miniaturización de los circuitos y el aumento de 
la automatización  en la fabricación  de equipos 
electrónicos.

•  Su mayor inconveniente  es que, en caso de 
avería no pueden ser reparados  y hay que 
reemplazarlos por otros.
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Amplificador Operacional (A.O.)
FUNCIONAMIENTO EN LAZO ABIERTO: COMPARADOR

A= 20000

Saturado: V máx =14 v
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Circuitos integrados: EL TEMPORIZADOR 555
HISTORIA DEL 555
• Lo desarrolló la firma SIGNETICS, aunque en la actualidad hay muchas empresas que 

con el nombre genérico del 555 fabrican este tipo de circuito impreso.
• El 555 permite múltiples aplicaciones, entre las típicas encontramos el funcionamiento 

como multivibrador monoestable.
FORMATO COMERCIAL DEL 555
• Normalmente el CI 555 se presenta en una cápsula de plástico de 8 patillas (figura 

adjunta). Igualmente y con el objeto de evitar que el calor producido en el momento de 
soldar afecte a la placa del CI se comercializa con un componente denominado zócalo. 
Estos zócalos están previstos del mismo formato y son los que se sueldan directamente a 
la placa.



  

Circuitos integrados: EL TEMPORIZADOR 555
FUNCIONAMIENTO DEL 555 COMO MULTIVIBRADOR MONOESTABLE
•  Que un 555 funcione como monoestable significa que una determinada función o 

circuito puede disponer de dos estados (on-off, encendido-apagado, activo-
inactivo…)tenderá a adoptar una de ellas, a la cual denominaremos posición estable 
o de reposo. Esta posición cambiará cuando se le aplique una señal exterior, de 
forma que transcurrido un tiempo, regresa a la posición de reposo inicial

• Para comprender mejor como funciona un multivibrador monoestable, lo podemos 
comparar con el funcionamiento de las luces temporizadas en una escalera, que 
funcionan simultáneamente cuando alguien activa un pulsador. El circuito estará 
activado durante un tiempo y una vez transcurrido ese tiempo se producirá la 
desconexión automática y la instalación permanecerá en espera de un nuevo ciclo. 
En el caso del CI 555 colocamos un pulsador en la patilla2, al mismo tiempo que en 
las patillas 3 y 7 colocamos una lámpara y un voltímetro. Si ahora alguien efectuase 
un impulso a través del pulsador 2, observaríamos que la lámpara (patilla 3 ) luce 
desde ese instante, al mismo tiempo que el valor de la tensión en el voltímetro 
(patilla 7) aumenta paulatinamente hasta alcanzar un valor del orden de 2/3 de la 
tensión de alimentación (tiempo de temporización); momento en el cual se producirá 
el cambio de estado y el circuito regresa a la posición inicial de reposo (luz y 
voltímetro a valores 0) en espera de un nuevo impulso que desencadene el ciclo.
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CÁLCULO DEL TEMPORIZADOR
• Una de las cosas que más nos interesa saber cuando utilizamos el 555 de este 

modo, es el tiempo que tras el impulso de la entrada, permanecerá activada la salida. 
Este tiempo dependerá del valor de la resistencia R y de la capacidad del 
condensador C. Se calculará de la siguiente manera:

T= 1,1 * R * C

Donde: 
T: Tiempo de temporización en segundos
R: Valor de la resistencia en ohmios 
C: Capacidad del condensador en Faradios



  

Circuitos integrados: EL TEMPORIZADOR 555

EJEMPLO 1 DE UN MONTAJE COMO MONOESTABLE
• Para comprender mejor el funcionamiento del 555 como monoestable, analizaremos un circuito 

muy sencillo. Se trata de encender un LED que , después de un tiempo, se apague 
automáticamente. 

• Cuando actuamos sobre el pulsador, llevaremos la patilla de disparo 2 a nivel bajo, al 
comunicarla directamente con 0 V. en este instante la patilla de salida 3 se pondrá a nivel alto, 
haciendo lucir al LED y permaneciendo en este estado el tiempo que dure la temporización, 
determinada por los valores de R y de C. 

• Teniendo en cuenta los valores de R y de C que aparecen en el circuito, el tiempo que 
permanecerá luciendo el LED será:

T= 1,1 * R* C= 1,1*470 000Ω *10*10-6 F= 5,17 s
• Es decir, que después de actuar sobre el pulsador, el LED estará luciendo durante unos cinco 

segundos. Para conseguir tiempos distintos, tendremos que cambiar los valores de R o de C.



  

Circuitos integrados: EL TEMPORIZADOR 555
EJEMPLO 2 DE UN MONTAJE COMO MONOESTABLE
• Queremos diseñar un circuito que controle el funcionamiento de un secador de 

manos de los habituales en locales públicos, un secador por aire que se pondrá en 
marcha cuando actuemos sobre un pulsador y, transcurridos unos 20 segundos se 
parará.

• Resolvemos el problema con un 555 en modo monoestable. Como la corriente que 
puede darnos directamente el 555 es pequeña para activar un motor, utilizaremos un 
transistor y un relé, como se indica en el dibujo.

• En cuanto a los componentes empleados son de suma importancia los valores de R 
y C porque de ellos depende el tiempo en que la salida estará en estado alto. Los 
calcularemos así: (Tomamos un condensador con una capacidad de 100чF).

R= T /(1,1*C)
R= 20s/ (1,1*100*10-6 F)= 181.818Ω



  

LA FUENTE DE ALIMENTACIÓN



  

LA FUENTE DE ALIMENTACIÓN



  

LA FUENTE DE ALIMENTACIÓN



  

LA FUENTE DE ALIMENTACIÓN



  

LA FUENTE DE ALIMENTACIÓN



  

EL RELÉ
• El funcionamiento del relé es el 

siguiente: Cuando una corriente 
pequeña circula por la bobina, 
produce un campo magnético que 
magnetiza el núcleo de hierro. 
Éste atrae al inducido que fuerza 
a los contactos del interruptor a 
tocarse. Cuando la corriente se 
desconecta, los contactos del 
interruptor vuelven a separarse.

• Uno de los usos fundamentales de 
los relés es la acción de mando 
que realizan, ya que con 
pequeñas señales de control 
(mando) son capaces de gobernar 
grandes potencias de utilización 
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